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	제품 종류
	C3
	펌웨어 버전
	Ver=C3-STM-2.0.2



□ 사용자 주장 (격발 원인)
○ 기타 - 2m 던졌는데 늦게 터지는 이슈
□ 로그 분석 결과 분석
○ C3-V2.0.2-250708-0008
· 2026-02-10 10:42:53에 Trigger=3 (점프 O, 회전 X)로 검출됨 
· 추락이 18 카운터 지속(0.68초, 2.268m)되어 추락으로 감지된 케이스
· 추락 직전 위로 던지는 영향으로 가속도 값이 200 가까이 올라가 점프로 감지되었음
· 점프로 감지되어 점프 구간에서 추락 카운트가 올라가지 않아 실제보다 늦은 시점부터 추락 카운트가 올라감
· 추락 카운트가 15+3(점프카운트) = 18까지 올라가서 검출되었음

○ 탑재된 알고리즘: C3-STM-2.0.2, 최신 알고리즘: C3-STM-2.2.0
· 최신 알고리즘의 경우라면 의도적으로 뛰어내린 동작을 막기 위해 수직으로 떨어지는 경우 점프 카운트 +2의 임계값이 더해짐 —> 해당 동작은 최신 알고리즘이었다면 검출되지 않았음
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